Politechnika Lubelska
Wydziat Elektrotechniki i Informatyki

Katedra Urzadzen Elektrycznych i TWN
20-618 Lublin, ul. Nadbystrzycka 38A
www.kueitwn.pollub.pl

LABORATORIUM URZADZEN ELEKTRYCZNYCH

Instrukcja do ¢wiczenia nr 12
Symulacja komputerowa uktadow SZR

Lublin 2016



1. Cel éwiczenia

Celem ¢wiczenia jest zapoznanie sie symulatorem SZR typu MAX.

MAX 15 MAX 25 MAX 35

2. Wiadomosci wstepne
Cechy wyrdzniajgce nowe moduty automatyki SZR typu MAX:

aparatura wykonawcza od 2 do 5 wytgcznikow NZM, I1ZM
wizualizacja uktadu SZR

obstuga réznych diagramow tgczen

zasilanie 230 VAC poprzez UPS

mate wymiary gabarytowe

Uktady samoczynnego zatgczania rezerwy zasilania (SZR) sg przeznaczone do
zapewnienia ciggtosci zasilania niskiego napiecia odbiorcow energii elektrycznej:
e kategorii Il (Sredniej) — np. wysokie budynki mieszkalne,
e kategorii Ill (wysokiej) — np. duze hotele, szpitale, stacje radiowe i telewizyjne,
dworce kolejowe, porty lotnicze, stacje rozdzielcze wysokich napiec
e oraz do wspoétdziatania z innymi urzgdzeniami zasilania bezprzerwowego
odbiorcow kategorii IV (najwyzszej) — np. sale operacyjne, bankowe systemy
komputerowe.



Uktad SZR z modutem automatyki typu MAX (w zaleznosci od wersji) moze byc¢
zbudowany z dwdéch do pieciu aparatbw wykonawczych (wytgcznikow
lubroztgcznikéw) o pradzie znamionowym od 40A do 6300A. Automatyka SZR moze
pracowac¢ wedtug jednego wybranego z kilkunastu diagraméw SZR. W przypadku
modernizacji lub rozbudowy uktadu SZR np. o dodatkowy wytgcznik sprzegtowy lub
sekcyjny, modut automatyki typu MAX moze by¢ w ciggu kilku sekund
przeprogramowany do pracy wedtug innego diagramu. Cecha ta umozliwia rowniez
przeniesienie uzywanego juz modutu automatyki typu MAX z jednego ukfadu SZR do
drugiego.

Moduty automatyki typu szeregu MAX w wyniku pobudzenia podnapieciowego mogag
sterowaC przetgczeniami zrodet zasilania przy przerwach w zasilaniu trwajgcym
diuzej niz 1 sekunde. Czas zwitoki reakcji SZR na zanik napiecia mozna dopasowac
do dziatania urzgdzen zasilajgcych i odbiorczych. Na przyktad w celu wyeliminowania
zbednego =zadziatania SZR w wyniku przemijajgcych zakiécen w sieciach
rozdzielczych Sredniego napiecia i dziatania samoczynnego powtdérnego zatgczenia.
(SPZ) nastawa zwtoki reakcji SZR powinna by¢ wieksza niz 3 sekundy. Do dziatania
urzagdzen zasilajgcych i odbiorczych mozna réwniez dopasowaé czas zwtoki reakciji
SZR na powrét napiecia. Czas wykonania petnego cyklu zadziatania SZR liczonego
od chwili pobudzenia do otwarcia pierwszego tgcznika (wytgcznika/roztgcznika) do
chwili zamkniecia ostatniego tgcznika wynosi od 2,5 — 3,5 sekundy.

Uktad SZR z modutem typu MAX zapewnia:

e automatyczne przetgczanie =zasilania pomiedzy Zzrodiem (zasilaczem)
podstawowym a rezerwowym, ktérym moze by¢ agregat pragdotworczy;

e mozliwos¢ dopasowania czasu zwtoki reakcji SZR na zanik i powr6t napiecia
do czasu dziatania uktadow SZR w rozdzielniach nadrzednych oraz nastaw
czasowych zabezpieczen;

e automatyczne uruchamianie agregatu pragdotworczego i kontroli jego
gotowosci do przyjecia obcigzenia;

e automatyczne Ilub po recznym potwierdzeniu przetgczanie powrotne na
zasilanie podstawowe i zatrzymywanie agregatu prgdotworczego po zadanym
czasie wybiegu;

e wzajemne podwodjne blokady elektryczno-programowe i ew. mechaniczne
aparatow wykonawczych przed zatgczeniem zrédet do pracy rownolegtej;

e reczne sterowanie aparatami wykonawczymi;

e wylgczenie przeciwpozarowe (awaryjne) - miejscowe lub zdalne - zrodet za
pomoca ,gtdwnego wytacznika prgdu’;

e sygnalizacja optyczna obecnosci prawidtowych napieC¢ Zzrodet, potozenia
(otwarty/zamkniety) stykdw tgcznikdw, wylgczenia przeciwpozarowego
(awaryjnego) oraz prawidtowego dziatania automatyki SZR;

e kontrole wykonania dyspozycji zamkniecia i/lub otwarcia przez aparaty
wykonawcze;

e kontrole zadziatania wyzwalaczy nadprgdowych wytgcznikéw ;

e kontrole prawidlowego odwzorowania potozenia stykow aparatéw
wykonawczych.
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4. Uklady typu MAX 2S 4A2 i 4A3
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5. Uklady typu MAX 2S 5B0
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6. Wnioski

Na podstawie wynikdw symulacji prosze opracowac¢ wnioski.





