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1. Cel ¢wiczenia

Celem ¢wiczenia jest zapoznanie si¢ studentdéw z podstawowymi funkcjami
sterownika oraz zdobycie umiejetnosci sprawnego postugiwania si¢ sterownikiem

megaMUZ-2.
2. Wprowadzenie

MegaMUZ-2 jest sterownikiem pola nowej generacji. Posiada on szereg opcji
wykorzystywania takiego sterownika. Moze petnié rolg catego zespotu elektroenergetycznej
automatyki zabezpieczeniowej, ktory posiada takie funkcje jak:

e pomiarowe,

e zabezpieczeniowe,

e sterownicze,

e rejestrowanie przebiegéw chwilowych,

e rejestrowanie warto$ci skuteczne;.

Dodatkowo, sterownik megaMUZ-2 moze realizowa¢ funkcje lokalnej i rozproszonej
automatyki stacyjnej, w tym logiki blokad faczeniowych i logiki programowalnej. Sterownik
posiada mozliwo$¢ zaprogramowania 1 zmian czterech zestawdéw parametrow. Obstuga
sterownika, moze by¢ realizowana m.in. w zakresie zmiany nastaw, okreslania stanow wejs$¢

i wyjsé.
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megaMuUZz-2

Rys. 7.3 Przedni panel sterownika megaMUZ-2 [28]

Interfejs

Niewatpliwg zaleta w przypadku panelu operatorskiego w megaMUZ-2 jest
wykorzystany kolorowy, dotykowy wys$wietlacz LCD o przekatnej 5.7” 1 rozdzielczo$ci
urzadzenia z uzytkownikiem. Ukazuje on takie informacje jak dane pomiarowe, gldéwne
informacje dotyczace pola, do ktérego zostat podtaczony sterownik oraz dany schemat
synoptyczny. Dzigki wykorzystaniu kolorowego wyswietlacza jesteSmy w stanie doktadnie
ukaza¢ stan tacznikow w polu rozdzielczym, a przy tym rdéznicowal zdarzenia
1 alarmy. Czerwony kolor odpowiada za alarm krytyczny, natomiast mniej wazne
to pomaranczowy 1 zielony. Panel posiada ponadto 16 diod sygnalizujacych

do zaprogramowania.

Sterowanie lgcznikami

Poprzez schemat synoptyczny mamy mozliwos¢ zdalnego oraz lokalnego sterowania
7 par tacznikow w danym sterowniku polowym. Z pomocg megaMUZ-a mozemy sterowac
tacznikami, ktére sa wyposazone w naped elektryczny. Jezeli chodzi o sterowanie odbywa

si¢ ono poprzez klawiature membranowa lub poprzez telemechanike.
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W wersji standardowej wgrane sg 4 schematy podstawowe. Poprzez wejscie
do Menu a nastgpnie Konfiguracja mamy mozliwo$¢ ustawienia wlasnego schematu,
w zaktadce Parametr Schemat podajgc wartos¢ schemat 0. Przy pomocy dwoch wyjséé
dwustanowych odbywa si¢ sterowanie tgcznikami (zamkniecie 1 otwarcie). Odpowiednie
wyjscie jest pobudzane w czasie sterowania i trwa dokladnie warto$¢ nie dluzsza niz
zaprogramowang. W sterowniku przewidziano réwniez opcje programowania blokad

lacznika w okreslonych stanach tagcznikow czy tez wejs¢ dwustanowych.
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Rys.1. Widok ztacz umieszczonych w jednostce centralnej megaMUZ-2

Logika uzytkownika

Logika uzytkownika sterownika megaMuz-2 moze by¢ tworzona w oparciu
o wewnetrzny sterownik PLC. Liczba wej$¢ 1 wyj$¢ jest tutaj sztywno zalezna od ilo$ci
zainstalowanych kart. Przy pomocy programu MegaPRO 2 jesteSmy wstanie wykonaé
wlasny uktad logiczny korzystajac z nastepujacych elementow i sygnatow:

e operatory logiczne:

AND
NAND
OR
XOR
NOR
NOT

O O O O O O




SZR megaMUZ-2

e Operatory poréwnania,

e czlony czasowe,

e pobudzenie wejs¢ 1 wyjs¢,

e zabezpieczenie technologiczne,

e pobudzenie, zadziatanie oraz zadziatanie z podtrzymaniem w przypadku

zabezpieczen i automatyki.

Rejestracja

Rejestracje sterownika megaMUZ-2 mozemy podzieli¢ na 3 cztony:

e Rejestracja zdarzen — w buforze kotowym zapamigtywane jest 500 zdarzen, ktore
traktowane sg, jako wszelkie zadziatania i pobudzenia funkcji zabezpieczeniowych
oraz wykonanie operacji sterowniczych. Starsze zanotowane zdarzenia sa
zamieniane mtodszymi. Odczyta¢ rejestr mozemy poprzez przedni panel
sterownika, komputer lokalny, USB, Bluetooth lub przez system SCADA.
Mozliwo$¢ usunigcia zawartosci rejestru mamy po zalogowaniu si¢ do konta
administratora.

e Rejestrator zaktocen — do podstawowych parametrow rejestratora naleza: catkowity
czas rejestracji zaklocenia, ktory wynosi 40s, konfiguracja, ktora obejmuje 1-15
rejestrow  oraz  mierzone  wszystkie  wielkoSci  z  czestotliwo$cia
1.6 kHz.

e Rejestrator kryterialny — wychwytuje, co 10 ms, wartosci skuteczne pradow
fazowych, sktadowej zerowej napiecia, sktadowej zerowej pradu oraz pobudzenia

1 zadziatania zabezpieczen wej$¢ i wyj$¢ dwustanowych.

Samokontrola

Sterownik megaMUZ-2 jest wyposazony w funkcje samokontroli, ktéra
odpowiedzialna jest za nadzorowanie pracy sterownika polowego. Biezaco
sg porownywane i sprawdzane sumy kontrolne nastaw zabezpieczen. W sytuacji, kiedy
nastepuje niezgodno$¢ z sumg kontrolng woéwczas odbywa si¢ proba zatadowania kopii
parametréw. Jezeli wystapitaby sytuacja, ze kopia nie zostanie poprawnie zatadowana,
wtedy zaladowane zostang wartosci fabryczne i pobudzona zostanie sygnalizacja AL.

Kontrolowana jest tez praca samego procesora (uktad watch - dog).
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3. Sposob przeprowadzenia ¢wiczenia

W CELU PRAWIDLOWEGO FUNKCJONOWANIA CWICZENIA,
ZADANIA NALEZY WYBIERAC NAPRZEMIENNIE!

Samoczynne zalgczanie rezerwy

I. Podlaczenie urzadzenia
Aby dostarczy¢ zasilanie do sterownika megaMUZ-2, nalezy wlaczy¢ urzadzenie
wylacznikiem glownym znajdujacym si¢ na panelu. Nastepnie przewodem USB potaczy¢

sterownik z komputerem. Slot karty napigcia zasilamy napigciem nie wigkszym niz 100V.

Il. Obshluga programu MegaPRO I

Aby prawidtowo potaczy¢ si¢ ze sterownikiem, nalezy zidentyfikowaé urzadzenie

poprzez klikniecie przycisku: @
e Wyswietlany komunikat informujace nas o adresie sieciowym, ktory daje nam
opcje programowania wielu urzadzen.
e Wersja jednostki centralnej, informuje nas o wersji zainstalowanego
oprogramowania.

e MZX jak powyze;.

W celu wprowadzenia zmian w sterowniku megaMUZ-2 oraz programie MegaPRO I,

nalezy zalogowac si¢ jako administrator, wykorzystujac hasto: ,,1”.
I11. Konfiguracja

I. Wykonujemy test potgczenia, wprowadzajac do programu prawidlowa godzing wraz

z data, uzywajac przycisku:
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Il. Nastepnie nalezy zaprojektowac schemat z uproszczong automatyka SZR:

y g !
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Rys.2. Schemat automatyki SZR

Nalezy tego dokona¢ wchodzac w zaktadke Schemat, a nastepnie Schematy uzytkownika.
Poprzez edycje w edytorze schematu, dazymy do otrzymania powyzszego schematu

synoptycznego.

Il. W banku nastaw, sposrod wielu konfiguracji, ustawiamy automatyke SZR

wedtug danych:

|=| Automatyka SZR SZR |/ Zabezpieczenie aktywne
WE.B.UZ1 12 12 12 12 - Wejscie braku napigcia na doplywie 1 (3-32) 0-brak wejScia
WE.B.UZ2 24 24 24 24 - Wejscie braku napigcia na doptywie 2 (3-32) 0-brak wejScia
tSZR 0.10 0.10 0.10 0.10 [s] Czas zwioki dziatania SZR (0.00-600.00)s
WE.P-Z2 0 0 0 0 - Wejscie wyboru zasilacza podstawowego - doplyw 2 (3-32) 0-brak wejScia
WE.ODST 26 26 26 26 - Wejscie odstawienia SZR (3-32) 0-brak wejscia
WE.ZAt 25 25 25 25 - Wejscie zataczenia SZR (3-32) 0-brak wejscia
WE.BLK 0 0 0 0 - Wejscie blokowania awaryjnego SZR (3-32) 0-brak wejscia
WY ZAL 14 14 14 14 - Wyijécie SZR - zataczony (5-32) 0-brak wyijscia
WY.ODST 13 13 13 13 - Wyijscie SZR - odstawiony (5-32) 0-brak wyijscia

Rys.3. Bank nastaw Automatyki SZR
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IV. W zaktadce Parametry, a nast¢pnie Konfiguracja, konfigurujemy urzadzenie

wedlug ponizszych danych:

i

Izn 5 [A] Prad znamionowy przekladnikow pradowych (5-4000)A/SA (co SA)
Uzn 0.1 [kV] | Napigcie znamionowe przekiadnikow napieciowych (0.1-130)kV/100V
Odwr.l NEE - Odwracanie probek pradow fazowych (NIE, TAK)
Odwr.I0 NEE - Odwracanie probek pradu 10 (NIE, TAK)
Zm.zn.PQ NEE - Zmiana znakéw P,Q (NIE, TAK)
Kier. U? + - Kierunek pradu przy braku napigcia (+-,?)
Przek.10 1 - Przekiadnia dla 10 (1-600)A/A
Przek U0 1 - Przekiadnia dla U0 (1-1300)V/V
Konf. U GWIAZDA - Sposob podiaczenia przekiadnikow napieciowych (GWIAZDA, UKL.V)
Pom. 10 POMIAR - Sposob wyznaczania 310 (POMIAR, OBL.)
Pom. U0 POMIAR - Sposob wyznaczania 3U0 (POMIAR, OBL.)
=l
Logika NEE - Aktywnosc¢ logiki uzytkownika (NIE, TAK)

i

Schemat 0 - Aktywny schemat (0-39) 0-schemat uzytkownika

Sterow. Z POTW. - Sterowanie z panela

Sp.ster. IMPULS - Sposob sterowania facznikami (IMPULS, SKR.CZAS, MAX.CZAS)
WE ZAM. 0 - Wejscie zafgczania operacyjnege wylacznika (3-32) 0-brak wejscia
WE OTW. 0 - Wejscie wylaczania operacyjnego wytacznika (3-32) 0-brak wejscia
t_APDZ 1.20 [s] Czas aktywnosci PDZ po zamknigciu wylacznika (0.01-100.00)s
PODT.OTW NIE - Podtrzymanie wyjscia otwarcia po zad. zabezp. na OTW.BLK
WE3(NAP) NIEAKT - Wejscie 3 jako stan napedu - sposob dziatania

WE COWA1 0 - Wejscie COW1 (3-32) 0-brak wejscia

WE Cow2 0 - Wejscie COW2 (3-32) 0-brak wejscia

WE COZ 0 - Wejécie COZ (3-32) 0-brak wejécia

WE ZTELE 0 - Wejscie zamknigcia z telemechaniki (3-32) 0-brak wejscia

WE OTELE 0 - Wejscie otwarcia z telemechaniki (3-32) 0-brak wejscia

WE KTELE 0 = Wejscie kasowania z telemechaniki (3-32) 0-brak wejscia

WE SYN

i

Wejscie synchronizacji czasu (3-32) 0-brak wejscia

WE Z3Z4

Zaciski Z3,Z4 - ll napigcie zasilania (NIE, TAK)

Rys.4. Parametry
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‘

WY > 0 - Wyijscie sygnalizaciji zadziatania zab. nadpradowych (5-32) 0-brak wyjscia

WY 10> 0 - Wyijscie sygnalizacji zadziatania zab. ziemnozwarciowych (5-32) 0-brak wyjscia
WY U<= 0 - Wyijécie sygnalizacji zadziatania zab. napieciowych (5-32) 0-brak wyjécia

WY RN 0 = Wyjscie sygnalizacji rozbrojenia napgdu wylacznika (5-32) 0-brak wyjscia

LED AL 1 - LED ALARM (1-16) 0-brak

LED POB 2 - LED Pobudzenie (1-16) 0-brak

LED UP 3 - LED UP (1-16) 0-brak

LED AW 4 - LED AW (1-16) O-brak

usr_RTD 2.00 [s] Czas usredniania pomiarow RTD (0.10-60.00)s

usr_WEAN 2.00 [s] Czas usredniania pomiarow wejSc analogowych (0.10-60.00)s

i

nREJ_Z 2(13s) - llogé rejestratorow zakidcen

WYZ.ZAM NIE - Wyzwolenie rejestratora po zamknigciu wylacznika (NIE, TAK)

WYZ.LOG. NIE - Wyzwolenie rejestratora od Logiki Uzytkownika (NIE, TAK)

%REJ LOG 50 [%] Czas rejestracji po wyzwoleniu od Logiki Uzytkownika w % czasu ogoinej rejestracji (0-100)%

‘

nREJ_K 2 (80s) - llo§¢ rejestratordw kryterialnych

WYZ.I NIE - Wyzwolenie rejestratora od wzrostu pradu 11,12,13 (NIE, TAK)

k_|_RK 20 [*In] |Wspoiczynnik wyzwolenia rejestratora od wzrostu pradu 11,12,13 (0.5-20.0)%In
t_I_RK 0.50 [s] Czas zwioki wyzwolenia rejestratora od wzrostu pradu 11,1213 (0.00-1.00)s
WYZ.I0 NIE - Wyzwolenie rejestratora od wzrostu pradu 10 (NIE, TAK)

I_I0_RK 100 [mA] | Prad I0 wyzwolenia rejestratora od wzrostu pradu 10 (5-3000)mA

t_I0_RK 0.50 [s] Czas zwioki wyzwolenia rejestratora od wzrostu pradu 10 (0.00-1.00)s
WYZ.Uo NEE - Wyzwolenie rejestratora od wzrostu napigcia U0 (NIE, TAK)

U_UO_RK 20.0 [Vl |Napiecie U0 wyzwolenia rejestratora od wzrostu napiecia U0 (4.0-100.0)V
t_UO_RK 0.50 [s] Czas zwioki wyzwolenia rejestratora od wzrostu napigcia U0 (0.00-1.00)s
WYZ.ZAM NIE - Wyzwolenie rejestratora po zamknigciu wytacznika (NIE, TAK)

WYZ.LOG. NIE - Wyzwolenie rejestratora od Logiki Uzytkownika (NIE, TAK)

t_LOG_RK 0.50 [s] Czas rejestracji przed wyzwoleniem od Logiki Uzytkownika (0.00-1.00)s

TREJ_EN

i

Okres rejestraciji jako$ci energii

BRAK

Okres rejestracii profiu mocy

Akt_Ktr NIE - Aktywnos¢ kontroli zuZycia stykdw komor wylacznika

I 630 [A] Prad znamionowy wyiacznika (100-60000)A

Nr 20000 - Trwalo$¢ mechaniczna wylacznika (1-60000)

Isc 16000 Al Prad zwarciowy wyiaczainy wyiacznika (1000-60000)A

Nsc 30 - Trwalo$¢ przy pradzie zwarciowym wytaczalnym (1-60000)

typ 6000 [A) Typowy prad zwarcia (1000-60000)A

Nalarm 2 - Alarmowa ilo§¢ pozostatych wylaczen dla typowego pradu zwarcia (1-60000)
=]

KOD Laad - Kod administratora (1-9999)

Rys.5. Parametry c.d.

©
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V. W zakladce Wyposazenie, nalezy wlaczy¢ karte pomiaru napie¢. Pozostate karty

wylaczy¢ wedlug zatacznika:

[=] wyposazenie MUZ

SLOTCD NIE Karta we/wy 9-16 (slot CD) (NIE, TAK)

SLOTEF NIE Karta we/wy 17-24 (slot EF) (NIE, TAK)

SLOT GH NIE Karta we/wy 25-32 (slot GH) (NIE, BWE/BWY, 16WE)
SLOTU TAK Karta pomiaru napiec (slot U) (NIE, TAK)

SLOTI | Karta pomiaru pradow (slot I) (BRAK,|1+IP, +ROZ)
RTD1-3 BRAK Slot z karta RTD1-3 (BRAK K,L,M,N)

RTD4-5 BRAK Slot z karta RTD4-6 (BRAK K,L,M,N)

WE.ANAL. BRAK Slot z karta WE.ANAL (BRAK K,L,M,N)

WY .ANAL. BRAK Slot z karta WY .ANAL (BRAK K,L,M,N)

CZtUKU BRAK Slot z karta CZ.£UKU (BRAK,K,L,M,N)

Rys.6. Wyposazenie

VI. Zaktadke Komunikacja ustawiamy domyslnie,

VIl. W zaktadce WySwietlane pomiary zataczamy w Ekranie 1 pomiar:

e Napigcia Ul,

e Napiecia U2,

e Napiecia U3,

e Stan automatyki SZR,
e Napigcia Ul2,
e Napigcia U23,
e Napiecia U31,

e Komunikat uzytkownika dotyczacy grupy dziekanskiej i laboratoryjnej,

o Komunikat uzytkownika dotyczacy osoby prowadzacej zajgcia.

10
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IV. Logika uzytkownika

Nastgpnym punktem, ktory nalezy wykonaé, jest zaprojektowanie logi

ki

uzytkownika. Cwiczenie to, polega na zminimalizowaniu funkcji F= ¥ (0,1,6,7,10,11)

oraz zrealizowaniu jej na dowolnych bramkach w programie MegaPro II, w zaktadce Logika

Uzytkownika.
Przyktadowe rozwigzanie:

F=3 (2,3,4,5,14,15)

WE1 WE1 WE1
WE2 WY4 WE2 WYS WE2 WY86
WE3 WE3 WE3

Bramka AND Bramka AND Bramka AND

Rys.7. Schemat logiczny
gdzie:
e Sygnal A oznaczamy WEI,
e Sygnal B oznaczamy WE2,
e Sygnal C oznaczamy WE3,
e Sygnal Y oznaczamy WY 16,
e WY4, WYS5, WY6 s3 to wyjsciowe sygnaly bramek AND.

Cwiczenie jest to niezbedne w przypadku ustalania Logiki sterownika.

Bramka OR

WES WY16
WEGE

11
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V. Programowanie sterownika megaMUZ-2
W celu instalacji konfiguracji na sterowniku polowym megaMUZ-2, nalezy

skorzysta¢ z funkcji Wprowadz wszystkie dane do urzadzenia poprzez kliknigcie :

a nastepnie zaznaczenie wszystkich dostepnych opcji i ich przestanie.

V1. Opracowanie sprawozdania

Sprawozdanie powinno zawierac:

* rozwigzanie minimalizacji funkcji oraz zrzut ekranu z programu MegaPRO II wraz

z bramkami logicznymi,

* zdjecie ze sterownika megaMUZ -2 z wgranym schematem oraz prawidlowa
konfiguracja,

* whnioski dotyczace zardwno obstugi sterownika jak i programu.

12
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Pole odplywowe

I. Podlaczenie urzadzenia
Aby dostarczy¢ zasilanie do megaMUZA, nalezy wlaczy¢ urzadzenie wylacznikiem
gléwnym znajdujacym si¢ na panelu.

Nastepnie przewodem USB polaczy¢ sterownik z komputerem.

Il. Obsluga programu MegaPRO 11

Aby prawidtowo potaczy¢ si¢ ze sterownikiem, nalezy zidentyfikowaé urzadzenie

poprzez kliknigcie przycisku: @
o Wyswietlany komunikat informuje nas o adresie sieciowym, ktéry daje nam opcje
programowania wielu urzadzen.
e Wersja jednostki centralnej, ktoéra informuje nas o wersji zainstalowanego
oprogramowania.

e MZX jak powyzej.

W celu wprowadzenia zmian w sterowniku megaMUZ-2 oraz programie MegaPRO I,

nalezy zalogowac si¢ jako administrator, wykorzystujac hasto: ,,1”.
I11. Konfiguracja

I. Wykonujemy test potaczenia, wprowadzajac do programu prawidtowa godzing wraz

z data, uzywajac przycisku:

13
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Il. Nastgpnie nalezy zaprojektowaé schemat synoptyczny pola odptywowego:

— Schemat synoptyczny

w| -

-

21

Q1

Pokaz edytor schematu

Q4

Zataduj schemat domys$iny do edyciji

Rys.8. Schemat pola odptywowego

Nalezy tego dokona¢ wchodzac w zaktadke Schemat, a nastepnie Schematy uzytkownika.

Poprzez edycje w edytorze schematu, dazymy do otrzymania powyzszego schematu

synoptycznego.

I1l. W banku nastaw, sposrod wielu konfiguracji, ustawiamy automatyke SZR wedtug

danych:
[=] Zabezpieczenie ziemnozwarciowe 1 10>1 |/ Zabezpieczenie aktywne
DZIAL. OTW.B.BLK |OTW.BLK. |[OTWBLK. |OTWBLK. |- Sposob dziatania zabezpieczenia
10>1 70 100 100 100 [mA] | Prog pradu 10 (strona wtorna) (5-3000)mA
101 2.00 1.00 1.00 1.00 [s] Czas zwioki dziatania zabezpieczenia (0.00-600.00)s
TYPt NIEZAL. NIEZAL. NIEZAL. NIEZAL. - Typ zwioki dziatania zabezpieczenia
tppob 0.10 0.10 0.10 0.10 [s] Czas podtrzymania pobudzenia (0.00-600.00)s
AKT.UO NIE NIE NIE NIE - Aktywnos¢ progu napiecia U0 (NIE, TAK)
UOmin 20.0 20.0 20.0 20.0 [\ Prog napiecia U0 (strona wtorna) (4.0-100.0)V
R.ZAK. NIE NEE NE NE - Wyzwolenie rejestratora zakidcen
%REJ. 90 90 90 90 [%] Czas rejestracji po wyzwoleniu w % czasu ogoinej rejestracji (0-100)%

Rys.9. Bank nastaw pola odptywowego

14
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IV. W zakladce Parametry, a nast¢pnie Konfiguracja, konfigurujemy urzadzenie

wedlug ponizszych danych:

i

Izn 50 [A] Prad znamionowy przekiadnikow pradowych (5-4000)A/SA (co SA)
Uzn 0.1 [kV] | Napigcie znamionowe przekiadnikdw napigciowych (0.1-130)kV/i100V
Odwr.l NE - Odwracanie probek pradow fazowych (NIE, TAK)
Odwr.I0 NIE - Odwracanie probek pradu 10 (NIE, TAK)
Zm.zn.PQ NIE - Zmiana znakow P,Q (NIE,TAK)
Kier. U? - - Kierunek pradu przy braku napigcia (+,-,7)
Przek.10 120 - Przekiadnia dla 10 (1-600)A/A
Przek.U0 1 - Przekiadnia dla U0 (1-1300)V/V
Konf. U GWIAZDA - Sposob podiaczenia przekiadnikdw napieciowych (GWIAZDA, UKL.V)
Pom. 10 POMIAR - Sposdb wyznaczania 310 (POMIAR, OBL.)
Pom. U0 POMIAR - Sposdb wyznaczania 3U0 (POMIAR, OBL.)
El
Logika TAK - Aktywno$¢ logiki uzytkownika (NIE, TAK)

i

Schemat 0 - Aktywny schemat (0-39) 0-schemat uzytkownika
Sterow. Z POTW. - Sterowanie z panela
Sp.ster. IMPULS - Sposob sterowania facznikami (IMPULS, SKR.CZAS, MAX.CZAS)

‘

WE ZAM. 18 - Wejscie zalaczania operacyjnego wylacznika (3-32) 0-brak wejscia
WE OTW. 17 - Wejscie wylaczania operacyjnego wylacznika (3-32) 0-brak wejScia
t_APDZ 1.20 [s] Czas aktywnosci PDZ po zamknigciu wylgcznika (0.01-100.00)s
PODT.OTW NE - Podtrzymanie wyj$cia otwarcia po zad. zabezp. na OTW.BLK
WE3(NAP) NIEAKT. - Wejscie 3 jako stan napedu - sposob dziatania

WE COwW1 3 - WeijScie COW1 (3-32) 0-brak wejscia

WE COw2 0 - Wejécie COW2 (3-32) 0-brak wejscia

WE C0Z 0 - Wejscie COZ (3-32) 0-brak wejscia

WE ZTELE 0 - Weijécie zamknigcia z telemechaniki (3-32) 0-brak wejscia

WE OTELE 0 - Wejécie otwarcia z telemechaniki (3-32) 0-brak wejécia

WE KTELE 0 - Wejscie kasowania z telemechaniki (3-32) 0-brak weijscia

WE SYN

i

WejScie synchronizacji czasu (3-32) 0-brak wejscia

WE Z3Z4

Zaciski Z3,Z4 - Il napigcie zasilania (NIE, TAK)

Rys.10. Parametry
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i

WY I 0 - WyjScie sygnalizacji zadziatania zab. nadpradowych (5-32) 0-brak wyjscia

WY 10> 0 - Wyijécie sygnalizacji zadziatania zab. ziemnozwarciowych (5-32) 0-brak wyjécia
WY U< 0 - Wyijécie sygnalizacji zadziatania zab. napigciowych (5-32) 0-brak wyijscia

WY RN 0 - Wyijécie sygnalizacji rozbrojenia napedu wylacznika (5-32) 0-brak wyjscia

LED AL 1 - LED ALARM (1-16) 0-brak

LED POB 2 - LED Pobudzenie (1-16) 0-brak

LED UP 3 - LED UP (1-16) 0-brak

LED AW 4 - LED AW (1-16) 0-brak

usr_RTD

[s]

i

Czas usredniania pomiarow RTD (0.10-50.00)s

usr_WEAN

2.00

[s]

Czas usredniania pomiaréw wejé¢ analogowych (0.10-60.00)s

i

nREJ_Z 2(13s) - lo§¢ rejestratorow zakidcen

WYZ.ZAM NE - Wyzwolenie rejestratora po zamknigciu wytkacznika (NIE, TAK)

WYZ.LOG. NE - Wyzwolenie rejestratora od Logiki Uzytkownika (NIE, TAK)

%REJLOG |50 [%] |Czas rejestracjipo wyzwoleniu od Logiki Uzytkownika w % czasu ogéinej rejestracii (0-100)%

i

nREJ_K 2(90s) - llos¢ rejestratorow kryterialnych

WYZI NIEE - Wyzwolenie rejestratora od wzrostu pradu 112,13 (NIE,TAK)

k_I_RK 20 [*In] |Wspdiczynnik wyzwolenia rejestratora od wzrostu pradu 11,12,13 (0.5-20.0)%In
tI_RK 0.50 [s] Czas zwioki wyzwolenia rejestratora od wzrostu pradu I1,12,13 (0.00-1.00)s
WYZI0 NIE - Wyzwolenie rejestratora od wzrostu pradu 10 (NEE,TAK)

I_I0_RK 100 [mA] | Prad I0 wyzwolenia rejestratora od wzrostu pradu 10 (5-3000)mA

t_I0_RK 0.50 [s] Czas zwioki wyzwolenia rejestratora od wzrostu pradu 10 (0.00-1.00)s
WYZ.U0 NE - Wyzwolenie rejestratora od wzrostu napigcia U0 (NIE, TAK)

U_U0_RK 20.0 ™ Napigcie U0 wyzwolenia rejestratora od wzrostu napigcia U0 (4.0-100.0)V
t UO_RK 0.50 [s] Czas zwioki wyzwolenia rejestratora od wzrostu napigcia U0 (0.00-1.00)s
WYZ.ZAM NIE - Wyzwolenie rejestratora po zamknigciu wylacznika (NIE, TAK)

WYZ.LOG. NIE - Wyzwolenie rejestratora od Logiki Uzytkownika (NIE, TAK)

t_LOG_RK 0.50 [s] Czas rejestracji przed wyzwoleniem od Logiki UZzytkownika (0.00-1.00)s

‘

TREJ_EN BRAK - Okres rejestracii jakosci energii

TPROFIL BRAK - Okres rejestraciji profilu mocy

Akt_Kum NE - Aktywnos¢ kontroli pradu kumulowanego

Iwnom 6000 1Al Prad znamionowy wyiaczalny wyiacznika (1000-60000)A

Nwnom 30000 - Trwalo$¢ mechaniczna wylacznika (1-60000)

Imax 30000 [A] Prad maksymaliny wyiacznika (1000-60000)A

Nmax 10 - Trwalos$¢ przy pradzie maksymalinym (1-60000)

typ 10000 Al Typowy prad zwarcia (1000-60000)A

Nalarm 2 - Alarmowa ilo§¢ pozostatych wylaczen dla typowego pradu zwarcia (1-60000)
=]

KOD seoe - Kod administratora (1-9999)

Rys.11. Parametry c.d.
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V. W zakladce Wyposazenie, nalezy wiaczy¢ karte pomiaru napi¢é, pozostate karty
wylaczy¢ wedlug zatacznika:

[=] wyposazenie MUZ
SLOTCD TAK - Karta we/wy 9-16 (slot CD) (NIE, TAK)
SLOTEF TAK - Karta we/wy 17-24 (slot EF) (NIE, TAK)
SLOT GH NIE - Karta we/wy 25-32 (slot GH) (NIE, TAK)
SLOTU NIE - Karta pomiaru napiec (slot U) (NIE, TAK)
SLOTI | - Karta pomiaru pradow (slot ) (BRAK | +IP, I+ROZ)
RTD1-3 BRAK - Slot z karta RTD1-3 (BRAK K,L,M,N)
RTD4-6 BRAK - Slot z karta RTD4-6 (BRAK K,L,M,N)
WE.ANAL. BRAK - Slot z karta WE.ANAL (BRAK K,L,M,N)
WY . ANAL. BRAK - Slot z karta WY ANAL (BRAK K,L,M N)
CZ tUKU BRAK - Slot z karta CZ.LUKU (BRAK K,L,M,N)

Rys.12. Wyposazenie

VI. Zaktadke Komunikacja ustawiamy domyslnie,
VIl. W zakladce Wyswietlane pomiary zatagczamy w Ekranie 1 pomiar:
e Pradow I1, 12, I3,
e Napiecia U12, U23, U3,
e Stan automatyki SPZ,
e Stan czlonu wykonawczego automatyki SCO.
VIII. Na ekranie 2 zamieszczamy:
e Wartos¢ I harm. Napigcia UO,
e Warto$¢ I harm. Pradu 10,
e Wartos¢ YO,
e Kat miedzy UO a 10,
e Moc czynna, bierna,
e Energi¢ czynng dodatnig 1 ujemna,

e Energie¢ bierng dodatnig i ujemna.

17



SZR megaMUZ-2

IV. Logika uzytkownika

Nastepnym punktem, ktory nalezy wykonaé, jest =zaprojektowanie logiki
uzytkownika. Cwiczenie to, polega na zminimalizowaniu funkcji F= ¥ (0,1,4,5,10,11)
oraz zrealizowaniu jej na dowolnych bramkach w programie MegaPro 11, w zaktadce Logika

Uzytkownika.
Przyktadowe rozwigzanie:

F=3 (2,3,4,5,14,15)

WE1 WE1 WE1 WE4
WE2 W4 WE2 WYS WE2 WYE WES WY16
WE3 WE3 WE3 WE6E

Bramka AND Bramka AND Bramka AND Bramka OR

Rys.13. Schemat logiczny

Gdzie:
e Sygnal A oznaczamy WEL,
e Sygnal B oznaczamy WE2,
e Sygnal C oznaczamy WE3,
e Sygnal Y oznaczamy WY 16,
e WY4, WYS5, WY6 sa to wyjSciowe sygnaty bramek AND.

Cwiczenie to jest niezbedne w przypadku ustalania Logiki sterownika.
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V. Programowanie sterownika megaMUZ-2

W celu instalacji konfiguracji na sterowniku polowym megaMUZ-2, nalezy

skorzysta¢ z funkcji Wprowadz wszystkie dane do urzadzenia poprzez kliknigcie @ ,

a nastepnie zaznaczenie wszystkich dostepnych opcji i ich przestanie.

V1. Opracowanie sprawozdania

Sprawozdanie powinno zawierac:

* Rozwigzanie minimalizacji funkcji oraz zrzut ekranu z programu MegaPRO Il wraz
z bramkami logicznymi,

* Zdjecie ze sterownika megaMUZ-2 z wgranym schematem oraz prawidlowa
konfiguracja,

*  Whnioski dotyczace zarowno obstugi sterownika, jak i programu.
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